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Krok 1 Oddélte horni a spodni ¢ast podvozku vozu

Seznam

dilé Kompletni viz*1

Schéma
spojova %
|
|
|
|

ni F
|
|
|

OdSroubuijte Sest Sroubu s kulatou hlavou M3*10 mm na horni ¢asti

Poznam | podvozku a prestiihnéte originalni  kabelové pasky DuPont

k
y nuzkami.
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Krok 2 Demontaz ultrazvukového senzoru

Se(jzirl1§m Horni ¢ast podvozku vozu
Schéma
spojovan
i
1. Povolte Sroub volantu serva a vyjméte ultrazvukovou akrylovou
konstrukci;
2. Povolte Ctyfi Srouby s kulatou hlavou M2*10 mm ultrazvukového
Poiném senzoru a nakonec vytahnéte drat DuPont nad nim.
y

3. Uschovejte si demontovany ultrazvukovy senzor, Ctyfi Srouby s
kulatou hlavou M2*10 mm a Ctyfi matice M2, které budete stale

potfebovat v nasledujicich krocich.
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Krok 3 Demontujte rovny volant a Srouby serva

Se(jz&)am Ultrazvukova akrylova struktura
Schéma
spojova
ni
e 2
Uschovejte si odstranény rovny volant serva a 2 velké kulaté ploché
Poiném samorezné Srouby M1,4*5 mm, které budete potfebovat v dal$im
y

kroku.
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Krok 4 Vyjméte modul LED a modul serva

Sedzl’rllgm Horni ¢ast podvozku vozu
Schéma
spojovan
i
1. Povolte Srouby LED a serva, vyjméte modul LED a serva a
odpojte dupontovy vodic, ktery je k nim pfipojen, z fidici desky;
Poiném 2. Uschovejte si servo, 2 Srouby s kulatou hlavou M2*10 mm a 2
y

matice M2, které budou pouzity na Celisti robotického ramene v

nasledujicich krocich.
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Krok 5 Vyjméte modul bzuc¢aku a modul infraerveného
prijimace

Se(jzl’rllgm Horni ¢ast podvozku vozu
Schéma
spojovan
i
Povolte Srouby na modulu bzu¢aku a modulu infraCerveného
Pozns prijimace, vyjméte modul bzuCdku a modul infraerveného
oznam
ky pfijimace a odpojte dupontovy vodi¢, ke kterému jsou pfipojeny, z
fidici desky.
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Krok 6 Sestavte servo podvozku robotického ramene

Horni ¢ast podvozku vozu MG90S servo*1 M2 nut*2
Seznam
dilu M2*10mm round head screw *2
Schéma
spojova
ni

~ Pozor: Smér osy serva

MG90S.
s
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Krok 7 Sestavte volant servo podvozku

Seznam . M1.7*6mm Large Round Flat Disk
- Rovné kolo*1 ) .
dilu Head Tapping Screws*2 podvozku™1
Schéma
spojovan
i
Pozor: Srouby by _
mély byt utazeny do Pozor:
polohy otvoru na b Vybouleni
vnéjsi hrané 8 servopaky
volantu. smeruje ke
kulatému
otvoru.
Poir;am Tento krok vyZzaduje odstranéni veskeré ochranna folie z akrylu.
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Krok 8 Sestavte drzak kotouCe podvozku (1)

Seznam | Drzak kotouée | Poloviéni rovné | M1.7*6mm Large Flat Head
dild 1*1 kolo*1 Tapping Screws*2

Pozor: Vybouleni
volantu sméfuje ke
kulatému otvoru.

Schéma
spojovan
i
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Krok 9 Sestavte drzak kotouCe podvozku (2)

Sestaveny kotou¢ Drzak kotouce Sestaveny drzak
podvozku 2*1 kotouce 1*1
Seznam
dild *
M3*10mm fI?t head M3 nut *2
screw *2

Pozor: Otvor
ve volantu
sméfuje
dovnitf.

Pozor: Zde /

nasadte

Schéma matici M3.

spojovan
|

M3*10mm flat head screw
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Krok 10 Nainstalujte Cep

Seznam

dild Cep*4 Sestaveny drzak kotouce 1

Schéma
spojovan
i

Poznam . Y Soie .
NetlaCte na Cep pfilis silng, aby se nezlomil.

10
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Krok 11 Upevnéni konstrukce podvozku robotického

ramene

Seznam
dilG

Horni ¢ast podvozku
vozu

M2.5*4mm round head
screw *1

Schéma
spojovan
i

M25 * 4mm Sroub s
kulovou hlavou, v servo
sacku.

Pozor: Smér montaze
této konstrukce by mél byt
co nejvice shodny s
obrazkem. Vzhledem Kk
presnosti prevodu serva
muaze dojit k urcité
odchylce, coz je normalni.

11
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Krok 12 Montaz ramenniho drzaku (1)

Seznam . vt 4% M3*10mm flat head M3 Nickel-Plated
- Ramenni drzak 1*1 " .
dild screw*1 Lock Nut*1

Pozor: Ramenni

konzola 1 by méla byt M3
pfipevnéna Kk vnéjsi Nickel-Plated
strané konzoly disku. Lock Nut

Schéma
spojovan
i
. Pojistnou matici Ize upevnit kliCem, ale neutahujte ji pfilis silné.
Poznam
ky Totéz plati pro pojistnou matici v nasledujicich krocich.

12
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Krok 13 Montaz ramenniho drzaku (2)

Uhlovy drzak *1 | M3735nylon 1 \4as g 0mm flat head screw *2
column *1
Seznam
dilu | M3 Nickel-Plated
Lock Nut*1
Pozor: Dva obdélnikové otvory nad
uhlovou konzolou 1 na levé strané
sméfuji nahoru.
2
My
h @ -
S,
M3
Schéma \\ Nickel-Plated
spojova _ Lock Nut
ni Vv

13
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Krok 14 Montaz ramenniho drzaku (3)

MG90S servo*2 | M2 10mm round head M2 nut*4
Seznam screw*4
dild
Rameno drzaku 2*1
Pozor: Smér hfidele
serva.
- /
‘-—.______‘
- N
--\____
Schéma
spojovan

Pozor: Smér hfidele serva.

14
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Krok 15 Montaz ramenniho drzaku (4)

Seznam | Smontovany ramenni M2.5*4mm round M3*10mm flat
dilt drzak 2 head screw*1 head screw*1
Loketni servo
Ramenni servo \%
Schéma
spojova T =
ni By T
||I| .
Pozor: Ramenni drzak by
meél byt namontovan kolmo k
zemi a poté zajistéte Srouby
serva a nylonového sloupku.
1. Pipojte servo Sasi k pinu GP1025, rameno servo k pinu GP1026
. a loketni servo k pinu GP1027.
Poznam
ky 2. Zapnéte fidici desku, abyste se ujistili, Ze serva Sasi, rameno a

loket jsou v uhlu 90°.

15
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Krok 16 Sestavte drzak kolena (1)

Seznam ‘. . Polovi¢ni rovné M1.7*6mm large round flat
e Drzak kolena 2*1 . . "
dild kolo*1 head tapping screw*2

Pozor: Obdélnikovy otvor sméfuje
nahoru.

Schéma

spojovan

Pozor: VyvySeni volantu je namontovano
smérem ke kulatému otvoru.

16
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Krok 17 Sestavte drzak kolena (2)

Pevna’dgskg MG90S servo*1 M2*10mm rognd head
serva zapésti*1 screw*2

Seznam

dild
M2 nut*2

Schéma

spojova
ni

17
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Krok 18 Sestavte drzak kolena (3)

Sestaveny drzak

Sestavena pevna deska

M3 nut*2

S kolena 2 serva zapésti
eznam
dild M3*10mm flat head | M2.5*4mm round head
screw*2 screw™1
A Pozor: Zde nasadte
patici M3.
Pozor: Loketni ™
a ramenni :
drzaky jsou \%
namontovany
pod uhlem 90°.
Schéma
spojova
ni

18
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Krok 19 Sestavte zubovou konstrukci robotického ramene

(1)

Seznam | Soucast zubové | Poloviénirovné | M1.7*6mm large round flat
dild konstrukce 1*1 kolo*1 head tapping screw*2
Pozor: VyvySeni volantu je
namontovano smérem ke
kulatému otvoru.
Schéma
spojova
ni

19
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Krok 20 Sestavte zubovou konstrukci robotického ramene

(2)

Soudast zubové

M3*14mm round head

Drapova soucast 1

konstrukce 1*1 screw*2 s volantem *1
Seznam
dild . .
M3 nut*2 3 mm high white ABS
straight through column*2
3 mm high
white ABS
straight
through
column*2
Schéma
spojova
ni
Pozor:\ Celistova

souca

umisténa dole.

st s volantem je

20
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Krok 21 Sestavte drapovou konstrukci robotického ramene

)

Drapova M3*14mm round head M3*22mm flat head
soucast 2*2 screw*2 screw™1
Seznam
aild 3 high white ABS
N mm high white
M3 nut™2 straight through column*3
Pozor: Sroub s plochou hlavou
M3*22 mm nezajisti matici jako
prvni. /
3 mm high
white ABS
Schéma straight
spojova through
ni column

21
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Krok 22 Sestavte drapovou konstrukci robotického ramene

(4)

Seznam | protiskluzova Sestavena drapova Sestavena drapova
dild podlozka*2 soucast 1*1 soucast 2*2

Schéma
spojova
ni
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Krok 23 Upevnéni drapové konstrukce robotického

ramene (1)

Seznam Pevna deska Rovné kolo*1 M1.7*6mm large round
dild volantu*1 flat head tapping screw*2
Pozor: VyvySeni volantu je
namontovano smeérem ven.
Schéma
spojovan

23
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Krok 24 Upevnéni drapové konstrukce robotického

ramene (2)
MGQQS Drapy Upevnovaci M2*10mm round head screw*2
Seznam servo*1 deska serva
dild
M2 nut*2
E \
~&-
Schéma
spojovan
i
Pozor: Hfidel serva a kulaty otvor jsou
nahofre.
Pozna Servo, Srouby s kulatou hlavou M2*10 a matice M2 jsou zde
oznam
ky odstranény z kroku 4.

24
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Krok 25 Upevnéte konstrukci drapu robotického ramene

)

Upevhovaci deska

Sestavena sestaveného serva M3 Nickel-Plated
konstrukce drapu Lock Nut *1
Seznam Claws
dild M2.5*4mm round 6mm high white ABS
head screw* 1 straight through
column*1
Pozor: Pfi montazi
pocatecniho tvaru
drapu se
doporucuje
ponechat malou
mezeru.
Schéma
spojova
ni 6mm vysoky bily
ABS rovny
pruchozi
sloupek6 mm
vysoky bily ABS
rovny pruchozi
sloupek.
y M3
Nickel-Plated
Lock Nut
Poznam V tomto kroku zapnéte napajeni fidici desky, pfipojte vedeni serva
ky Claws k pinu GPIO4 a udrzujte servo Claws v poloze 90°.

25
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Krok 26 Upevnéte konstrukci drapu robotického ramene

(4)

Sestavena konstrukce | Sestavena upevriovaci "
, M3 nut*1
drapu deska volantu
Seznam
dild
M3*10mm flat head
screw*1
Schéma
spojovan

[
Pozor: Zde nasadte

matici M3.

Pozor: Smér montaze
upeviiovaci desky volantu,
konvexni ¢ast svislého volantu
smérfuje ven.

26
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Krok 27 Upevnéte konstrukci Celisti robotického ramene

)

Sestavena Sestavena konstrukce *

Seznam o er o M2.5*4mm round
o konstrukce zapeésti robotického *
dila dré head screw*1

rapu ramene
Pozor: Pokud je
servopohon
zapésti pfipojen k
volantu, snazte se
jej udrzet ve
vodorovneé poloze.
Schéma
spojova
ni
Poznam Pfipojte vodi€ serva zapésti k pinu GPIO33, aby servo zapésti
ky zustalo v poloze 90°.

27
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Krok 28 Pevny ultrazvukovy senzor
Pevna deska Pevny Ultrasonic | M2*10mm Round head
ultrazvukového N *
" Sensor*1 screw*4
Seznam senzoru*1
dilt
M2 nut*4
Schéma
spojova
ni
Pozné Ultrazvukovy senzor, Srouby s kulatou hlavou M2*10 a matice M2
oznam
ky se odstrani krokem 2.

28
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Krok 29 Sestavte celou karoserii

Seznam | Sestaveny horni Sestaveny spodni M3*10mm round head
dild podvozek podvozek screw*6

Schéma
spojovan
i

Pozné Proviéknéte kabel horniho modulu spodniho podvozku kulatym
oznam

ky otvorem v hornim podvozku.

29
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Krok 30 zapojeni

Pozor: Poznamka: Ultrazvukovy senzor muze mit
rizné hardwarové verze, proto je nutné jej pfipojit
podle skute¢né identifikace pinu.

9808
(Right Front) L.IJ

I

(Left Front)

| (Left Rear)

| (Right Rear)

1. Barva vodi¢e DuPont je modra, Cervena a ¢erna. Modry vodic€ je pfipojen k
pinu S, Cerveny vodic je pfipojen k pinu V a €erny vodic€ je pfipojen k pinu G;
2. Barva vodite serva se lisi od b&Zného vodice DuPont. Cerveny vodi¢ je
pfipojen k pinu V, hnédy vodi€ je pfipojen k pinu G a oranzovy vodic€ je pfipojen
k pinu S;

3. U vodice ultrazvukového senzoru je Cerveny vodi€ pfipojen k pinu V, bily
vodi€ je pfipojen k pinu ECHO, modry vodi¢ je pfipojen k pinu TRIG a Cerny
vodic€ je pfipojen k pinu GND;

4. Sledujte vodi¢ senzoru trasovani, Cerveny vodi€ je pfipojen k pinu 5V, Cerny
vodi€ je pfipojen k pinu GND, modry vodi€ je pfipojen k pinu L, bily vodi¢ je
pripojen k pinu M a Sedy vodic je pfipojen k pinu R;

30
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5. Odpovidajici zapojeni péti serv robotického ramene: Servo podvozku
--GP1025, Servo ramene --GP1026, Servo lokte --GPIO27, Servo zapésti
--GPI1033, Servo drapl --GPI0O4.

6. Pfi pfipojovani modulu k fidici desce ESP32 se prosim ujistéte, ze pfesné
dodrzujete pokyny k zapojeni. Nespravné zapojeni muze zpusobit zkrat a
poskozeni fidici desky ESP32.

31
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